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# (1) Il metodo di bisezione #
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met odo_di _bi sezi one
a
b,

max_passi :: posint, # numero nassino di

epsi | on)
local F, incognite, x0, x1, x2, n;

incognite := op(sel ect(type, indets(f),

F := unappl y(f, incognite);

X0 := evalf(a); x1 := evalf(b);

if (x0 >= x1) then
ERROR( " Intervall o inesistente! )

end if;

if eval f(F(x0)*F(x1)) >= 0.0 then
ERROR( "I ntervall o non valido! );

end if;

n:=0;

while (n < max_passi) do
n:=n+1
x2 1= 0.5*(x0 + x1)
if eval f(F(x0)*F(x2)) < 0.0 then

X1l := X2
el se

x0 := x2
end if;

Iprint(n, x2, F(x2));
if abs(F(x2)) < epsilon then
br eak;
end if;
end do;
end;
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nmet odi per la risoluzione di equazioni

(et odo di

:= proc(f::algebraic
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# (2) 11

nmetodo di fal sa posizione (regula falsi) #

BRI AR R R R R R R R R R R

regul a_falsi := proc(f::algebraic,
a

b

nax_passi : : posi nt,

epsi | on)

local F, incognite, x0, x1, x2, y0, yl

incognite : = op(sel ect(type, indets(f),
F := unappl y(f, incognite);
x0 := evalf(a); x1 := evalf(b);

if (x0 >= x1) then
ERROR("Intervall o inesistente! ")
end if;

y0 := eval f(F(x0)); y1 := eval f(F(x1));

if eval f(F(x0)*F(x1) >= 0.0) then
ERROR( "I ntervall o non valido!);

end if;

n:=0;

while (n < max_passi) do

# la funzione di cui si cerca uno zero

una asci ssa

un' altra asci ssa

nunero nassino di passi da eseguire
preci sione richiesta

y2, n

nane))

cerca uno zero
# estreno sinistro dell'intervallo

passi da eseguire



72 n:=n+1

73 x2 1= x1 - yl*(x1 - x0)/(yl - y0)

74 y2 : = eval f (F(x2));

75 if yO*y2 < 0.0 then

76 X1l := X2

77 yl :=y2

78 el se

79 x0 1= x2

80 y0 :=y2

81 end if;

82 I print(n, x2, y2)

83 if abs(y2) < epsilon then

84 br eak;

85 end if;

86 end do;

87 end;
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92 # (3) Il metodo delle secanti #
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94

95 netodo_del | e_secanti := proc(f::algebraic, # la funzione di cui si cerca uno zero
96 a, # estreno sinistro dell'intervallo
97 b, # estreno destro dell'intervallo
98 nmax_passi::posint, # nunmero nassino di passi da eseguire
99 epsi | on) # precisione richiesta

100 local F, incognite, x0, x1, x2, yO, yl, y2, n;

101 incognite := op(select(type, indets(f), name));

102 F := unapply(f, incognite);

103 x0 := evalf(a); x1 := evalf(b);

104 yO0 := eval f(F(x0)); yl := eval f(F(x1));

105 n:=0;

106 while (n < nax_passi) do
107 n:=n+1

108 x2 1= x1 - yl*(x1 - x0)/(yl - y0)
109 y2 1= eval f (F(x2));

110 x0 := x1

111 yo : =yl

112 x1 1= x2

113 yl :=y2

114 Iprint(n, x2, y2);

115 if abs(y2) < epsilon then
116 br eak;

117 end if;

118 end do

119 end;
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124 # (4) 11 metodo delle tangenti (netodo di Newton) #
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126

127 metodo_di _Newton : = proc(f::al gebraic, # la funzione di cui si cerca uno zero
128 a, # valore iniziale

129 max_passi::posint, # numero massino di passi da eseguire
130 epsi | on) # precisione richiesta

131 local F, incognite, x0, xn, yn, n;

132 incognite := op(select(type, indets(f), name));
133 F := unapply(f, incognite);
134 xn := evalf(a);

135 n:=0;

136 while (n < nax_passi) do

137 n:=n+1

138 X0 := Xxn

139 xn := x0 - F(x0)/(D(F)(x0));
140 yn = F(xn)

141 I print(n, xn, yn)

142 if abs(yn) < epsilon then



143 br eak;

144 end if;
145 end do
146 end;
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150 # (5) Il metodo di iterazione #
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152

153 metodo_di _iterazione := proc(f::algebraic, # la funzione di cui si cerca uno zero
154 a, # valore iniziale

155 max_passi ::posint, # numero massino di passi da eseguire
156 epsi | on) # precisione richiesta

157 local F, incognite, x1, x2, n;

158 incognite := op(select(type, indets(f), nane));
159 F := unappl y(f, incognite);
160 x1 := evalf(a); x2 := F(x1)

161 n:=0;

162 while (n < nmax_passi) do
163 n:=n+1

164 X1l 1= X2

165 x2 = F(x1);

166 I print(n, x1, x2);

167 if abs(x2 - x1) < epsilon then
168 br eak

169 end if;

170 end do

171 end;
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